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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY
DIPLOMA IN ENGINEERING – SEMESTER 4 – EXAMINATION – SUMMER 2026

Subject Code: DI04000211 Date: 13/05/2026
Subject Name: AUTOMATION IN PRODUCTION SYSTEM AND
MANAGEMENT  

Time: 10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70
Instructions : 
1. Attempt all questions.
2. MakeSuitable assumptions wherever necessary
3. Figures to the right indicate full marks.
4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are
permitted.
5. English version is authentic.

Q.1
�� ૧

(a) Define Computer aided process planning. 03
(અ) ક��યુટર એડડ �ોસેશ �લાન�ગ �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Explain Advanced Manufacturing planning. 04
(બ) એડવા !ડ મે યુફ$%ચ'ર(ગ �લા)ન(ગ સમ*વો. ૦૪
(c) Explain Material Requirements planning. 07
(ક) સામ,ી જ/0રયાત યોજના સમ*વો.

અથવા
OR

૦૭

(c) Explain Manufacturing Resource Planning. 07
(ક) ઉ4પાદન સંસાધન આયોજન સમ*વો. ૦૭

Q.2
�� ૨

(a) Define Industrial Robotics. 03
(અ) ઓધો<ગક રોબો=ટ>ને �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Describe basic Robot motions with diagrams. 04
(બ) ડાય,ા�સ સાથે બે?સક રોબોટ મૂવમે ટ્સ વણCવો. ૦૪
(c) Explain following industrial robot applications.

1. Material Transfer
2. Machine Loading

07

(ક) નીચેના ઔEો<ગક રોબોટ ઉપયોગોની વણCન કરો.
૧.સામ,ી પ0રવહન
૨. મશીન લો'ડ(ગ

અથવા
OR

૦૭

Q.2
�� ૨

(a) Define End effectors. 03
(અ) એGડ એફ$%ટસCને �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Describe Work cell Control and interlocks. 04
(બ) વકC  સેલ કંટH ોલ અને ઇ ટરલો>નંુ વણCન કરો. ૦૪
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(c) Explain following industrial robot applications.

1. Processing Operations.
2. Assembly and inspection

07

(ક) નીચેના ઔEો<ગક રોબોટ ઉપયોગોની વણCન કરો.
૧. �ોસેJસ(ગ ઓપર$શ સ.
૨. એસે�બલી અને િનરLMણ

૦૭

Q.3
�� ૩

(a) Define Quality and Quality Control. 03
(અ) ગુણવNા અને ગુણવNા િનયંOણને �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Explain contact inspection methods. 04
(બ) સંપકC  િનરLMણ પPિતઓ સમ*વો. ૦૪
(c) Explain Bar Code technology and Radio frequency identification. 07
(ક) બાર કોડ ટ$%નોલોQ અને ર$0ડયો =RકવSસી ઓળખ (RFID) સમ*વો.

અથવા
OR

૦૭

Q.3
�� ૩

(a) Define automated inspection. 03
(અ) Vવચા?લત િનરLMણને �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Explain Noncontact inspection methods. 04
(બ) નોનકો ટ$%ટ િનરLMણ પPિતઓ સમ*વો. ૦૪
(c) Explain automatic data capture technology of Magnetic strips and optical character

recognition.
07

(ક) મૅXને=ટક YVટHZ અને ઓ[�ટકલ ક$ ર$%ટર ની Vવચા?લત ડ$ટા ક\]ર ટ$%નોલોQ સમ*વો. ૦૭

Q.4
�� ૪

(a) Define Automated Guided vehicle systems. 03
(અ) Vવચા?લત માગCદશCન વાહન ?સVટમની �યા�યા આપો. ૦૩
(b) Describe components of a manufacturing system. 04
(બ) ઉ4પાદન �ણાલીના ઘટકોનંુ વણCન કરો. ૦૪
(c) Explain computer integrated manufacturing system. 07
(ક) ક��યુટર ઇ_ ટ,ેટ$ડ મે યુફ$%ટ'ર(ગ ?સVટમ સમ*વો.

અથવા
OR

૦૭

Q.4
�� ૪

(a) Define flexible manufacturing system. 03
(અ) `લેa>બલ ઉ4પાદન પPિતની �યા�યા આપો. ૦૩
(b) Describe flexible manufacturing systems components. 04
(બ) `લેa>બલ ઉ4પાદન ?સVટમના ઘટકોનંુ વણCન કરો. ૦૪
(c) Explain transfer lines with diagrams. 07
(ક) ડાય,ા�સ સાથે ટH ા સફર લાઇ સ સમ*વો. ૦૭

Q.5
�� ૫

(a) Define Manufacturing industries. 03
(અ) ઉ4પાદન ઉEોગોની �યા�યા આપો. ૦૩
(b) Describe manufacturing operations. 04
(બ) મે યુફ$%ચરLગ ઓપર$શન વણCન કરો. ૦૪
(c) Explain automation principles and strategies. 07
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(ક) ઓટોમેશન ?સPcતો અને �યૂહરચનાઓ સમ*વો.
અથવા

OR

૦૭

Q.5
�� ૫

(a) Define Production. 03
(અ) ઉ4પાદનને �યા�યા�યત કરો. ૦૩
(b) Describe advanced automation functions. 04
(બ) અEતન ઓટોમેશન ફંdનના વણCન કરો. ૦૪
(c) Explain discrete manufacturing industries. 07
(ક) િવભા_જત ઉ4પાદન ઉEોગો સમ*વો. ૦૭

*****
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